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•F3religgande uppfinning avser en apparat av den i patent- 
kravets 1 ingress angivna typen. 

Kanda apparater av denna typ beskrives i de brittiska patent- 
skrifterna 1 104 1*1 och 1 10*. 1*6, varvid den astadkomna indikeringen 
eller representationen av en motors livslangd Mr av speciellt varde 
i samband med bestamning av da underhallsprocedurer , som erfordras 
for att motorn skall fortsStta att vara effektiv och arbeta felfritt 
erfordras. Om motorns arbete kan f8rutsagas vara i huvudsak konstant* 
eller xcke varierar over en nominell normalniva, kan intervallen mel- 
lan underhallsprocedurerna angivas direkt med avseende pa motorns 
gangtid, varvid den ferbrukade delen av nagot intervall utgSres av 
summan av de perioder, under vilka motorn har arbetat efter pabBrjan 
av intervallet, och varvid denna summa kommer i detta fall att vara 
en tillfredsstallande indikering eller representation pa vad som hari 
benamnes som motorns livslangd. Da emellertid motorns arbete Sr i 
huvudsak variabelt och ofSruf sSgbart variabelt (da det gSller exempel- 
vis en gasturbinmotor i en luftfarkost) , kan motorns arbete icke hfin- 
fSras enbart till dess gangtid utan hSnsyn maste tagas till variatio- 
nens varaktighet och utstrfickning vid bestamning av motorns livslSn*-d 
Nagot matt pa den utstrackning, i vilken arbetet eller den uttagna ° 
effekten varierar 6ver en normal driftsniva, kan under dessa omstandig- 
heter erhallas i form av den upptrSdande variationen av en eller flora 
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-en skall 6e det lupu^i^JiS^Tr^ 1 appa - 

parametern och ferbrukningshastieh^ P * de ° avk3nda 

representees av den " m ° t0r,nS vil ka 
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metern och foljaktligen den ZllT ^ aVk£nda para " 
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eller korrekt a sarabandet fu" kt °nsjener a torn ger det i ampliga . 
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tiden i rel a tion tin en *** ' 

visar delvis 5Chsmatiskt ^"^T^ ^ m ° t01,n - 2 

uppfinningen. Pig 3 ocn „ V ™ZT " tf6ring5forra av e * apparat . enligt " 
tionsgenerator och en strJ r v " W en ° lin ^ r 

»r apparaten .SJ^T'ST^T^- ^ ^ 

Uggande ^^^^ l «-f b «~ « ™ enligt ,are- 
-or och ger en .^ r ££ r ~ ^ 1 «» 

Wrbrukade livslaneden „.„ ""^representation av den 

j.xv5xangden raed a vseende d& h^rto •• 

enae pa oade den overvakade temperaturen ■ 
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och gingtiden. Sambandet mellan motorns tillitna eller medgivbara 
gingtid ooh stralrarstemperaturen Sr i huvudsak logaritmiskt och 
askadliggores medelst den linjara karakteristikan i fig 1, i vilken 
ordinatan fir den tillitna eller medgivbara gingtiden i timmar och 
ar avsatt i en logaritmisk skala mot stralrarstemperaturen i °K 
,Detta samband ferblir i huvudsak detsamma oberoende av andra motor- 
parametrars variationer {t ex varvtalet), och feijaktligen ar det 
mojligt att hanfara motorns livslangd enbart till stralrarstemperatu- 
ren. Detta sker i fereliggande fall genom specifikation av ett bestamt 
antal enheter av tilliten eller medgivbar livslangd, och att arrange- 
mang av att den hastighet, med vilken dessa enheter fdrbrukas, 
varieras i motsvarighet till stralrarstemperaturen. En minimal bas- 
fdrbrukningshastighet av enhetema hanferes till den tid, som motorn 
arbetar, och det ar faktiskt enbart di stralrarstemperaturen Bver- 
skrider ett treskelvarde T pi ungefar 758°K, som det sker nigon 
avvikelse frin denna minimala fBrbrukningshastighet . Di stralrars- 
temperaturen averskrider treskelvSrdet T, Bkar ferbrukningshastig- 
heten av livslangdsenheterna i en utstrackning, som hanfares i lSmplig 
utstrackning till den h3gre temperaturen. P8r sakerstallande av 
korrekt funktion hos apparaten i detta avseende uppdelas omridet far 
strilrarstemperaturen aver trBskelvardet T i fyra nominellt lika 
temperaturomraden 1-4, vilka ar frin T till (T + 25), frin (T ♦ 25) 
till (T + 50), fran (T + 50) till (T + 75) och uppit fran (T + 75). 
Karakteristikan i fig 1 iskidligger praktiska andamil med ett linjart 
samband mellan logaritmen far den tillatna gingtiden och strilrBrs- 
temperaturen fran treskeltemperaturen T upptill temperaturen (T + 100) 
och de fyra temperaturomridena 1-4 har istadkommits genom uppdelning 
av detta intervall pi 100°K i fyra lika stora delar, som omfattar 
successiva sektioner : av den i form av linjen representerade karakte- 
ristikan. Apparaten i fig 2 och dess arbetssatt i relation till denna 
uppdelning kommer nu att narmare beskrivas. 

Sisom framgir i fig 2, ar ett termoelement 1 monterat i 
motorn far avkanning av stralrarstemperaturen och anordnat att mata 
en signal i motsvarighet till denna till en brygg- och ferstSrkaren- 
het 2. Enheten 2 har en utging 3 och lamnar pi denna en stramsignal i 
beroende av den avkSnda temperaturen. Denna signal representerar den 
utstrackning, i vilken den avkanda . temperaturen averskrider traskel- 
vardet T, och matas till en farstarkare 4. Utsignalen fran ferstarkaren 
1 matas via en ledare 5 till en funktionsgenerator 6. 

Generatorn 6 matar en stram- frekvensomvandlare 7 ( via en 
skalenhet 8 str8m, som ar logaritmiskt hanfOrd till stramnivin pi 
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ledaren 5. Omvandlaren 7 alstrar en signal med sagtandsvagform och 
en frekvens, som beror pa tidsintegralen av den str8m, som mottages 
fran enheten 8, och matar denna signal till en motorreglerenhet 9. 
En fBrstrSm inraatas i omvandlaren 7 fSrutom strammen fran enheten 8 
sasom en minimal basfrekvens (motsvarande basf8rbrukningshastigheten 
av motorns livslangd) pa signalen till enheten 9. Enheten 9 reglerar 
matningen av strttra till en elektrisk trefasmotors 10 statorlindningar 
pa ett sadant satt, att motorns axel 11 roterar ett varv for varje 
period av sagtandsvagformen. Axeln 11 ar kopplad via en vaxel 12 
till en cyklometrisk raknare 13. Raknaren 13 anger i decimalform 
antalet varv av axeln 11, varvid detta motsvarar den erforderliga 
indikeringen eller representationen av motorns livslangd. 

Den forbrukning av livslangdsenheter, som representees av 
raknaren 13, hanfiJres till den avkanda stralrSrstemperaturen enligt 
den logaritmiska karakteristikan i fig l inom de angivna temperatur- 
omradena 1-U. Punktionsgeneratorn 6 ar den komponent, som huvudsak- 
ligen ger det lampliga sambandet, men f5r detta erfordras icke ett 
synnerligen vidstrackt arbetsomrade . De fyra temperaturomradena 1-lJ 
omfattar mer an 100°K och det f8rekommer ett vidstrackt omrade av 
stremniv&er pi ledaren 5, varfar generatorn 6 i fereliggande anord- 
ning icke behOver arbeta logaritmiskt utanf6r det relativt smala om- 
rade pi 25°K betraffande avkand strilrorstemperatur. Det omrade 
av instromnivder, 6ver vilket logaritmisk operation erfordras, ar 
begransat till de, som motsvarar omradet 1. Vilken avvikelse som 
heist fran detta relativt smala omrade av strOmnivaer pa ledaren 5 
(som harefter kommer att benamnas "begransat arbetsomrade") avkSnnes 
medelst en detektor Ik. 

Detektorn lH styr en binSr rSknare 15 med tva steg. Di den 
avkanda stralrdrstemperaturen icke Overskrider vardet (T + 25), f6r- 
blir stramnivan p& ledaren 5 inom det begransade arbetsomradet och 
innehallet i raknaren 15 fOrblir noli, dvs "00". Om emellertid den 
avkanda temperaturen everskrider vardet (T + 25), sker en avvikelse 
fran temperaturomradet 1, varvid den faijande ekningen av strammen pa 
ledaren 5 bringar detektorn 14 att mata en puis till raknaren 15 via 
en ledare 16. Denna puis 8kar innehallet i raknaren 15 med en enhet, 
dvs "01". En analog-digital-omvandlare 17 reagerar far and-ingen 
fran "00" till "01" av innehallet i raknaren 15 f8r matning av str8m 
till farstarkaren H via en ledare 18. Denna strem har en amplitud C, 
vilken ;ir lika med den, som upptrader pa ledaren 3 i motsvarighet till 
en avkand strdlr8rstemperatur med vardet (T + 25) och matas till f8r- 
starkaren 4 mot den str8m, som tillfSres pi ledaren 3. Den darigenom 
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fOljande sSnkningen av utstrommen fran fflrstSrkaren 4 Sr tillrScklig 
f5r att reducers stromnivfin pa ledaren 5 till att li 6G a inom det 
begrSnsade arbetsomradet, da det gSller avkSnda temperaturer inom 
temperaturomradet 2 men icke da det galler avkSnda temperaturer 
inom nagot annat omrfide 3 eller 4 . 

det galler avkSnda temperaturer inom antingen omradet 3 
eller 4 kommer detektorn lH pa grund av att strOmnivan pa ledaren 5 
icke har reducerats till det begrSnsade arbetsomradet att avge en 
andra puis pa ledaren 16 f6r okning av innehallet i raknaren 15 till 

10.. HSngenom kommer strommen fran omvandlaren 17 via ledaren 18 
att bli dubbelt sa stor 2C. Da det gSller avkSnda temperaturer inom 
omradet 3 ar detta tillrackligt f6r aterforing av strfimnivan pa 
ledaren 5 till i nom det begrSnsade arbetsomradet men icke da det gal- 
ler avkSnda temperaturer inom omradet 1. Detektorn 14 avger saledes 
en tredje puis pa ledaren 16 i det senare f allet , och denna okar 
innehallet i raknaren 15 till "11", varigenom storleken pa strOmmen 
fran omvandlaren 17 via ledaren 18 okar till 3 C Det Sr enbart under 
specaella omstSndigheter, under vilka den avkanda stralrorstempera- 
turen Bverskrider (T ♦ 100) som strSmnivan pa ledaren 5 kan 6ver- 
skrxda den ovre grSnsen pa det begransade arbetsomradet, varvid nagon 
Okning av innehallet i raknaren 15 fran "11" icke sker under dessa 
omstandigheter . 

Stremnivan pa ledaren 5 sjunker under den lSgre grSnsen 
(nominellt noil) pa det begransade arbetsomradet om den avkSnda tempe- 
raturen har inkommit i nigot av omradena 2-4 och utkommer ur det om- 
radet txll nagot av de ia g re omradena 1-3. Detektorn 14 avkanner 
sadana omstSndigheter och matar en puis till raknaren 15 via en ledare 
19 for reducering av innehallet med en enhet, vilket i sin tur medfSr 
en reducering av storleken C pd strSmmen fran omvandlaren 17 via leda- 
ren 18. Om denna reducering ar otillrScklig fSr aterstSllning av 
strbmnivan pa ledaren 5 till det begrSnsade arbetsomradet avger 
detektorn 14 pa ledaren 19 en ytterligare puis, som om sa Onskas 
repeteras, f6r uppnaende av den erforderliga reduceringen i successiva 
steg av storleken C pa strdmmen via ledaren 18. Detektorn 14 ar 
fOljaktligen anordnad att arbeta med savSl sjunkande temperaturer 
som med stigande temperaturer fflr bibehallande av innehallet i rSkna- 
ren 15 representativt for omradet 1, 2, 3 eller 4 av stralrorstempera- 
turen och .for att pa detta sStt undertrycka den naturliga strOmnivan 
pa ledaren 5 och hilla den inom det begrSnsade' arbetsomradet . 

Kompensation for undertryckning av den naturliga stromnivan 
pa ledaren 5, vilken sker inom temperaturomradena 2-4, sker medelst 



353606 



6 



skainingsenheten 8 i eni^w • 

p • " , enlighet med innehSllet i rSknaren is P n h 0 f 

8 annefattar fyra strOmstallare 20-23 vilk* ^ , E "heten 

individuella motstand 2<.-2 7 far , „ ••"•koppl.de med 

frin funktionsgeneratorn 6 till " ^ Parallella ^enar 

son, Sr anordnaf^T omvandlaren 7. En kodanordning 28, 

banorna vara verksan it rfn- * V de fyra 

Kr ZZtZTe ' I innehillGt 1 rSk — n. Stra.stailaren 20 slutes 
blir pT« 0 o» och d ^ m ° tStandet 2 * da innehallet f 3 r- 

UDDrS f °° * ° Ch de »a*viduen« stremstailarna 21-23 slutes for 

"e" » rr e Ba a ; an ban0r Via «-27 ror fallen ^ ."V 

-tstande; 2^7" « ger lagst damning, varvid 

.stadk 0m :i n :: ™r e har * ^ 

6 och omvandlaren J r^J^Vr*"***"' 0 ' " 

motstanden 24 -26 har Zt l' T temperatUrer * nom •""•t 4. De andra 

«r istadkonn ? nde ^1^" * (3 ' 9) ^ (3 ' 9) R ~ Sp ( ^>* 
generatorn 6 och avka n d! t " redUC6ri ^ Sfakt — utstra mm en fran 

av 3,9 ^^tpL™":^^ T"" 3 1_3 - MUltiPlGrna • 
o.radena 2-, och o.rade/l I andra Lan * ^ ^ 

temperature ^T^^Ts ~ ^ 

a de V— "ducer.nTJd 25 6 0 r e" T^X «^ ^ 

av den inom omradet i ^ er ° K rdr mformg 

d. n x^ujr.T,,^ t jrr^r rr^L 1 enu r. mad 
r.;;?rr n"."- dc : " kanda ^nrsrr^ 

Over temoeraturen ^ 4 mn^ «« ^ 
f»r tillfiten rancid «1 ^ sambandet mellan logaritmen 



7 



353606 



i omformaren 7 via enheten 8 och den avkSnda temperaturen , erhalles 
i enbart funktionsgeneratorn 6. Sasom namnts ovan, ftfrblir stromnivan 
pa ledaren 5 h6gre an den 6vre gr&nsen f8r det begrSnsade arbetsom- 
radet enbart under de speciella omstSndigheter som den avkanda stral- 
rdrstemperaturen Sverskrider (T + 100). Generatorn 6 driver fran sin 
rena logaritmiska operation i motsvarighet till en uppr&tth&llen 
strSmniva, vilken Overskrider denna ttvre grans f5r alstring av en 
utstrSm, vilken hSnfSr sig ISmpligt till den avkSnda temperaturen 
f$r matning till omvandlaren 4 via str8mstSllaren 23 och motstandet 
27, vilket Sr tillSmpbart f*3r omradet k. 

Funktionsgeneratorn 6 kan ha den i fig 3 visade konstruk- 
tionen, enligt vilken signalen pa ledaren 5 matas till en f6rst£rkare 
30. Signalen pa ledaren 5 motriktas i fbrstfirkaren 30 genom degenera- 
tiv aterkoppling, dvs harledes medelst ett olinjart nat 31 fran 
den signal, som upptrSder pa en utgangsledare 32 fran f Grst&rkaren 
30. Signalen pa ledaren 32 matas i nStet 31 via ett mot stand 33 fQr 
alstring av en spanning beroende pa utstrSmmen fran fGrstSrkaren 30 
5ver fyra shuntbanor, som innefattar motstand 3^-37. De tre shunt - 
banorna med motstanden 35-37 innefattar en, tva resp tre zenerdioder 
38, vilka &r seriekopplade med motstandet, medan den bana som inne- 
fattar motstandet 3*i icke innefattar nagon zenerdiod. 

P6r lagnivautstrSm pa ledaren 32 kommer alia zenerdioderna 
38 att fttrbli oledande, varf6r den. degenerativa aterkopplingen av 
fSrstSrkaren 30 £r i huvudsak ensam pa grund av strc5m genom motstan- 
det 3 1 *. Dioderna 38 blir ledande vid hGgre strSmnivaer pa ledaren 32, 
den ensamma dioden 38 i serie med motstandet 35, paret dioder 38 i 
serie med motstandet 36 och slutligen de tre dioderna 38 i serie med 
motstandet 37 blir ledande i tur och ordning vid successivt h8gre 
nivaer pa utstr5mmen och i motsvarighet till avkanda temperaturvSrden 
av (T + 6), (T + 12) och (T + 18). Sasom ett resultat hSrav sker en 
ste'gvis modifiering av aterkopplingsgraden i beroende av nivan pa 
utstrbmmen i ledaren 32 och den Sr sadan , att av praktiska skSl kom- 
mer logaritmen for strSmnivan pa utledaren 32 att vara proportioncll 
mot strSmnivan pa inledaren 5 inom det begransade arbetsomradet Dot 
fdreligger divergens fran det logaritmiska sambandet fdr instromni- 
vaer, vilka Overskrider den 6vre gr&nsen pa omradet, som erfordras i 
omradet *l f6r temperaturer 6ver (T + 100). Signalen pa utledaren 32, 
som matas via enheten 8 till omvandlaren 7, blir pa detta satt repre- 
sentativ far forbrukningshastigheten av livslSngden enligt den loga- 
ritmiska karakteristikan i fig 1. 
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Omvandlaren 7 kan ha den i h »4 ,,,,,, 
enligt vilken s i gnalen rran enneten L a ^ ^-"ionen, 
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7, men si behGver icke vara fallet. Kompensat ionen kan alternativt 
ske i sj&lva omvandlaren eller i motordrivanordningen efter om- 
vandlaren. En anordning, vid vilken kompensat ionen sker i drivanord- 
ningen, kommer nu att beskrivas nSrmare i samband med fig 5. 

I fig 5 visas en brygg- och fttrstfirkarenhet 50, som i mot- 
svarighet till den signal, vilken erhilles medelst ett termoelement 51, 
alstrar en strbmsignal, vilken &r representativ f8r den utstr£ckning, 
i vilken den avkSnda strilrOrstemperaturen Gverskrider trBskelvSrdet 
T. Denna signal matas via en ledare 52 till en fSrstarkare 53* som 
samverkar med ett olinjSrt nat 5^ f8r alstring av en .olinj&r funk- 
tionsgenerator fQr matning av strOm i enlighet med den relevanta f8r- 
brukningshastigheten av livslSngd. Det olinj&ra natet 5 1 *, som kan ha 
samma konstruktion som nStet 31, vilket beskrivits ovan i samband 
med fig 3, medfOr en olinjfir degenerativ iterkoppling av ftfrst&rkaren 
53 och matas i detta avseende med utsignalen frin f Orst&rkaren 53 via 
en diod 55. Den signal, som matas via dioden 55, matas Sven via ett 
motstind 56 till en strGm- frekvensomvandlare 57. En fSrstrttm i * 
enlighet med den minimala grundfGrbrukningshastigheten av livsl&ngd, 
som Sr tiliampbar f*5r trSskeltemperaturen T, matas till omvandlaren 
57 via ett motstind 58 och skall adderas med den strdm, som matas via 
motstandet 56. Omvandlaren 57 alstrar siledes en utvigform, som har 
en frekvens beroende pi fSrbrukningshastigheten av livsiangd i mot- 
svarighet till strSmnivin pi ledaren 52, 

Strdmnivin pi ledaren 52 &r begr&nsad till ett arbetsomride 
i motsvarighet till strilrdrstemperaturer inom omradet 1. Vilken som 
heist avvikelse frin detta arbetsomride medfCr en hfijning eller s&nk- 
ning utover fSrutbestfimda dvre och undre gr&nser pi utstriJmmen frin 
f6rst&rkaren 53 och avk&nnes fi5r styirang av en binSr rSknare 59 med 
tvi steg. En zenerdiod 60, vilken Sr kopplad till f Brbindningen mel- 
lan dioden 55 och motstandet 56, leder i motsvarighet till vilken som 
heist benSgenhet fttr utstr8mnivin att stiga 6ver den 8vre gr&nsen, 
medan en diod 61, som £Lr kopplad till fOrbindningen mellan fSrst&rka- 
ren 53 och dioden 55, leder i motsvarighet till vilken som heist be- 
nSgenhet f6r ut strdmnivin att sjunka under den undre grSnsen, Inne- 
hillet i rSknaren 59 Okar (till ett maximum av "11") i motsvarighet 
till ledningen av zenerdioden 60 och minskar (ned till ett minimum 
av "00") i motsvarighet till ledning av dioden 61. Oberoende av om 
innehillet Sr "01", "10" eller "11" kommer siledes en och-grind 62 
eller en OCH-grind 63 eller bida att Cppnas fQr matning av str5m till 
ledaren 52 via motstind 64 och 65 f8r reducering av strOmnivin pi leda- 
ren 52. Innehillet i rSknaren 59 Okas eller minskas i motsvarighet till 
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vilken som heist andring av den avkan„ a - 
raturomrade 1-i, till andra och Jd d t ! WatUren **** 
en andring av den total, strt ao T " sker 

rar bibehillande av stl 1 D ° T ******** 62 ° Ch « 

betsomradet far alia avkZa t ""^ ^ be »*«ad. ar- 

ia amnda teraperaturer upntill v»^«»«. im 
En avkodningsanordnine 66 »~ " ppx:111 var <*et (T + ioo). 

.Mll.t i raknaren 59 och ItH mot ^ rW * ,ra fttr 

eller nagon annan av f y ra " *PPna en 

matningen av utsig„ a ieTf^ o 1 ? ' 7 °- ° rinda ™ a 6 7-70 styr 
tiU en ringrSknar" 72 lll™7^ " * ? ^va„,d.l.r. 71 

fran omvandlaren^ rTS^^ ^ ^ 

svarighet till om signalen mal . a . 128 ' 32 * 8 el l er 2 i mot - 

Kodningsanordningen S all " 8rinden 6? ' 68 > 6 * •«•* 70. 

59 *r »ir., s5 at a i Ena r e P n f r X lnden ? °' " 1 " MhIllrt 1 

eiie r - grind 73 4 frek :: n a de n la f r t ™ a r r- 57 matas tm « 

via en enda krets 74 for div-i, " S rin 6^knaren 72 

59 *r "10", ^J^"- Da *»• "11-t i raknaren 

omstandigheter ma tas 3^^ ^ 69 ° Ch ^ dessa 

73 enbart efter att ha ZoTJl :^^ " 

76 och 77 for division 1*? * ELLER -grind 75 och tva kretsar 

Mil pa "or. resp ^ "had^T* " °" ^ ™~ 
76, 77 och 74 i foljd till AZttt *** Signalen kretsarna 

"krets 78 och tva v2teri\ rin f r * knaren 72 och fSregas av en eller- 

tiu ELLEH-g^:;:/ 75 i^TrS'r LV ch 80 fer division -* 

Passagen av Kretsarna 79 och 80 av ** 

82 for division med tvl till ELLER ^ tV * k ~ tw 81 <><* 

va Cli l ELLE R -grinden 78. 
RmgrSknaren 72 reaeerar ™„ ^ 
frekvensdelaren 71 for matnin 316031 S ° m fran 

-iver en o^f^U ^Vv^Tc^ 83, som 

en sifferindikering av motorns livslanld m I I ist adkommande av 
ringraknaren 72 f or drivnin. ll J 8lan « d - Mot °™ 83 matas medelst 

. svarighet tin freKvense" of dl " Md " h3Stiehet i 

delaren 71. Den ai^f ^ Slgnal > so ™ -"ages frin frekvens- 
h.t med innehallet i rM^aren S'r T 613 ' frekVe " sd ^ a -n 71 i enlig- 
^det 1-4 av den avkJda , « dSrmed 1 TOt »^«»»«t till om- 

ticn av denna rT.Z^£"^*r^™> - «" ^mpensa- 

»- avk^da t W „ t ^rLo:^: d B ^.r D s : r d omnlvan ps ieda ~ n 52 

anvandes i frekvensdelaren 71 «,„ . dxv asion sfaktorer , som 

sationen, Inn.^.^^-S'^T:^- 

tur 0m raden, vil ka S r baserade P& 25°K (fL it Eh ^ ^ temPera " 

-»Jli 8 t att .odifiera frekvensdelaren fl d Sk " lle V "* 

xaren 71 far division med faktorer 
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baserade pa 3,9, undanrSjes denna komplikation i fareliggande fall 
helt enkelt genom att apparaten anordnas far arbete i fyra omraden, 
som skiljer sig enbart nagot fran de angivna, varvid divisionsf aktorer 
baserade pa 4,0 blir liimpligare. 

En krets, som Sr l&mpad far anvSndning som brygg- och fdr- 
stSrkarenhet 50 i apparaten enligt fig 5 kommer nu att beskrivas 
na'rmare i samband med fig 6. Denna typ av krets kan likaledes ut- 
nyttjas som den jSmfarbara enheten 2 i apparaten enligt fig 2. 

Enligt fig 6 mat as den signal, som h&rledes frdn termoele- 
mentet 51, inne i enheten 50 till en bryggkrets 90, Bryggkretsen 90 
innefattar ett temperaturkSnsligt motst&nd 91 for korrigering far 
variation av kallforbindningstemperaturen far termoelementet. 51,. och 
ett motstand 92, som Sr valt till ett va'rde , som balanserar kretsen 
90, da den avkSnda stralrdrstemperatureri har traskelvSrdet T. En 
periodisk fSrstSrkare 93, som Sr kopplad till bryggkretsen via ett 
motstand 9^ alstrar en fyrkantvagsignal , som moduleras i motsvarighet 
till den utstrSckning, i vilken den avkSnda temperatureh averskrider 
den inst&llda -traskeln. 

FarstSrkaren 93 innefattar en transistor 95 med dubbelemitter 
dvs en f6rsta av dess tva emitterelektroder &r kopplad till forbind- 
ningen mellan motstandet 9k och en kondensator 96. En vSxelsignal 
matas under drift till bas- och kollektorelektroderna i transistorn 
95 fran ett par anslutningar 97 och denna medfSr en fyrkantvagsignal- 
komponent pi farbindningen mellan motstandet 9 1 * och kondensatorn 96. 
Denna signalkomponent har en amplitud, som beror pa den utstrSckning, 
i vilken bryggkretsen 90 Sr i obalans i det avseende, som beror pa 
att stralrSrstemperaturen averskrider det instSllda traskelvSrdet T, 
och matas via kondensatorn 96 tili en vSxelstramsfarstarkare 98. 

Utsignalen fran farstSrkaren 98 matas via en kondensator 99 
till den farsta emitterelektroden i var och en av tva transistorer 
100 och 101 med vardera dubbla emittrar. Den andra emitterelektroden 
i transistorerna 100 ! och 101 Sr kopplade via separata ingangsledare 
102 och 103 i en likstramsf orstSrkare 104 och signalen pa anslutningar- 

na 97 matas 6ver bas- och kollektorelektroderna i transistorerna 100 

5, 

och 101 fran ett par' anslutningar 105 och 106. Signalen matas med 
motfas relativt de tva transistorerna 100 och 101, sa att de leder 
alternativt. Transistorerna 100 och 101 matarsaledes pulser med lik- 
stram til.1 ledarna 102 och 103 alternativt, varvid varje puis har en 
storlek ber*oende pa" den ut str&ckning, i vilken den avkSnda stralrars- 
temperaturen averskrider traskelv&rdet T. Pulserna pa ledaren 102 har 
motsatt polaritet relativt pulserna pa iedaren 103 och med giattning 
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via ett integrerande nit ino < • leaa ™ 52 • s Ksnalen mataa 

degenerativ ftertoppu" tiH , * *" *""*>-■»<>• « 

torn 95 Den " J? ™ f . tl11 " e " mdra '-"terelektroden i tranaia- 

"insen J tar"," el^TsT " 5P " ielU '^~"-a lap - 

u W „ 5s rz,"r^ rutik - 1 "° 1 

normals funktion -Drlrf. / funktaonsgeneratorn fran dess 

for vilket : 1S V dGnna natUr ka " "PPenbarligen utnyttjas 

-t. All LLL L ZT^^' 6 och icke enbart det 8v ~ 

karakterist^kln Lt r f "** k ° mplicerad S " -» i fig 1 visade 

rad karlk er^ka LI "~ k «*"— 

venso mv and are rL r erolinT 26 ^ 5 " ^ 
a^en nar en olxnjar omvandlingsfaktor . 

PATENTKRAV 

motor; L P ^ d f8r i reP ;r entati0n SV e ° <* •« •" gasturbin- 

nerator (6, 53 JJj «r T' m0t ° rn ' mataS 

Pi den h..W^t H f0r . harlednin S av en andra signal, vilken beror . 
pa aen nastignet, med vilken motorns livslSno-H fK~x , 

oetso„ riae d' att aaLr r nllSeer UtanfSr ar- 
eata .i«„.l ti" \ "'a"*"""* « a. s da 

•tt represent „?«* bero.nde pi det avkanda vardet. ooh 

«6- 7 n »r,^r ,v "° torns iivsiansd *<->•"•-■« ^at *>, 8i 

Pi para„.ter„ « att ko^panaationen av representation 
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av motorns livsl&ngd sker (via 8; 71) i motsvarighet till antalet 
steg. | 

3. Apparat enligt patentkravet 1 eller 2, kSnneteck- 

n a d d&rav, att justeringen sker genom subtraktion frin den fSrsta 
signalen innan den matas till funktionsgeneratorn (6, 53, 5*0. 

4. Apparat enligt nigot av patentkraven 1-3, k&nneteck- 
n a d d&rav, att en digitalanordning (17, 59) harleder en digital- 
representation, som fir indikativ f8r, till vilket av flera mtijliga 
omriden som det avk&nda v&rdet pi parametern h8r, och att storleken 
pi justeringen av den fttrsta signalen &r beroende pi den digitala 
representation, som hSrledes medelst digitalanordningen (17, 59). 

5. Apparat enligt patentkravet *t, k&nnetecknad dSr- 
av, att storleken pi kompensatiorien regleras (medelst 28, 66) i en- 
lighet med den digitalrepresentation, som istadkommes medelst digi- 
talanordningen (17, 59). 

6. Apparat enligt nigot av patentkraven 1-5, k&nneteck- 
n a d dSrav, att den, andra signalen matas frin funktionsgeneratorn 
(6) till ett utgingsarrangemang (7, 9-13) via en skalenhet (8), att 
utgingsarrangemanget ger representationen av motorns livsl&ngd i en- 
lighet med storleken pi den signal, som det mottager frin skalenheten 
(8), och att storleken pa den andra signalen multipliceras vid ge- 
nomging av skalenheten (8) med en faktor, som beror pi den kompensa- 
tion som erfordras av utgingsrepresentationen. 

7. Apparat enligt nigot av patentkraven 1-6, kSnneteck- 
n a d d&rav, att en detektor (I 1 *) Svervakar den andra signalen f3r 
avk&nning av det tillstind, under vilket signalen avyiker frin ett . 
fSrutbest&mt omride av signalnivier , och att justeringen av den fttrsta 
signalen sker (via 15-19) i motsvarighet till detektorns (lA) avk&n- 
ning av detta tillstind. 

8. Apparat enligt nigot av patentkraven 1-7, k&nneteck- 
n a d d&rav, att representationen av motorns livsl&ngd istadkommes 
i enlighet med antalet varv av axeln i en motor (83), att en signal 
med en frekvens som beror pi utsignalen frin funktionsgeneratorn 
(53, 5*0 matas till en varvtalsreglerenhet (72) f6> motorn, att denna 
signal matas till varvtalsreglerenheten via en frekvensdelare (71), 
som delar frekvensen pi signalen i en utstr&ckning, vilken beror pi 
den justering, som skett av den fdrsta signalen, och att varvtals- 
reglerenheten (72) bringar motorn (83) att rotera med ett varvtal i 
motsvarighet till frekvensen pi signalen frin frekvensdelaren (71). 
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